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Instruction Manual

@ IO-Link’

CONTROLS

OUTPUT LED (yellow)
The yellow LED indicates the output status.

READY LED (green)
The green LED ON indicates normal functioning.

SET PUSH-BUTTON

The acquisition procedure is activated by pressing the SET push-button. The control obtained
with the SET push-button can be made externally with the REMOTE input. Set Pin 2 as
REMOTE through 10-Link.

DELAY TRIMMER (W03)
The digital output’s delay is selected/deselected by a monoturn trimmer.

LIGHT/DARK TRIMMER (T53, B53, U03)
The light/dark mode is selected by a monoturn trimmer.

Please refer to “Settings” for the correct use procedures.

CAUTION: the max. mechanical rotation range of the trimmer

TECHNICAL DATA

SETTINGS

excluded)

Power Supply 12 ... 30 VDC (Class 2 UL508) (reverse polarity protected)
Ripple 2 Vpp max.

Current consumption

(output current 40 mA max.

Output / Alarm output
(S8T only)

PNP or NPN N.O.; 30 VDC max. (short-circuit protection)
Pull-down/up resistance = 47 KQ

Output current

100 mA max. (overload protection)

Output saturation
voltage

<2V

Response time

50 ps (W03, B53)
250 ps (T53)
250 ps / 1 ms (U03)

Switching frequency

10 kHz (W03, B53)
2 kHz (T53)
500 Hz / 2 kHz (U03)

Emission type

WO03: blue (465nm) / green (520nm) / red (630nm) with automatic selection
U03: UV LED (375nm)

T53: red LED (630nm)

B53: red laser (A = 645...665nm): Class1 EN 60825-1, Class Il CDRH 21
CFR PART 1040.10

Pulsed emission: max. power < 1 mW; pulse duration = 4.4 ps; frequency
= 40KHz

Spot dimension

3x1 mm?2 (W03)/ @ 2 mm at 15 mm (U03)

Operating distance
(typical values)

9 mm (W03), 10...30 mm (U03)
2 m (EG2) on R2 reflector (T53)
0...10 m on R2 reflector (B53)

Depth of field (W03)

+2 mm

is 240°. Do not force over of the maximum and minimum LIGHT/DARK selection Automatic (W03) / Monoturn trimmer (B53, T53, U03)
positions. Delay selection DELAY monoturn trimmer (WO03)
Indicators OUTPUT LED (yellow) / READY LED (green)
Operating temperature -10...55°C
INSTALLATION Storage temperature -20...70°C

The sensor can be positioned by means of the two housing
holes using two screws (M3X18 or longer, 0.8Nm max.
tightening torque) with washers.

Various orientable fixing brackets to ease the sensor positioning
are available (please refer to the accessories listed in the
general catalogue).

The operating distance is measured from the front surface
of the sensor optics.

™ Mark detection on a reflective surface is improved adjusting
1% Z the beam direction to 5° ... 20° from surface axis.
CONNECTIONS
N.O. OUTPUT/
10-LINK

(WHITE) (BLACK)

— 0V
(BLUE)

12...30VDC+

(BROWN)
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Dielectric strength

1500 VAC 1 min. between electronics and housing

Insulating resistance

>20 MQ 500 VDC between electronics and housing

Ambient light rejection

according to EN 60947-5-2

Vibrations

0.5 mm amplitude, 10...55 Hz frequency, for each axis (EN60068-2-6)

Shock resistance

11 ms (30 G) 6 shocks for each axis (EN60068-2-27)

Housing material ABS
Lens material Window in PMMA; lens in PC
Mechanical protection P67
Connections M8 4-pole connector
Weight 12 g. max
DIMENSIONS
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W03 Models

FINE ACQUISITION

Mark detection

The Light/Dark mode is automatically selected by the sensor.

Place the mark in front of the sensor spot and press the SET
button until the READY LED turns off or send the 10-Link Standard
command “SP1 Teach TP1”.

The sensor functions alternating red, green and blue emissions.

Do not move the mark during this phase.

Background detection

Place the background in front of the sensor spot and press the SET
button again or send the IO-Link Standard command “SP1 Teach
TP2".

The sensor functions alternating red, green and blue emissions.

Do not move the background during this phase.

If the READY LED turns permanently ON the acquisition was successful. If the READY LED
blinks quickly the acquisition failed due to insufficient contrast. Press the SET button and the
sensor returns to the previous setting. Repeat procedure from the beginning. Teach-in status
can be read on |0-Link parameter “T| Result”.

DYNAMIC ACQUISITION

Use dynamic acquisition to acquire moving marks. The sensor
detects the contrast between the mark and the moving background,
and automatically sets the threshold value. Place the sensor spot
in front of the target to be detected. Press the SET button until the
READY LED lights up again (3 s) or send the 10-Link Standard
command “Teach Dynamic”. To end the acquisition press the SET
button or send the 10-Link Standard command “Teach Dynamic End”.
The sensor functions alternating red, green and blue emissions.

S

LIGHT/DARK SWITCHING (W03)

Pressing the SET button for 5 s inverts the Light/Dark mode. Alternatively, the “SSC1/SSC2
Config” IO-Link parameters can be used.

PNP SETTING

Press the SET button for 10 s to reset Pin 4 in PNP mode. Use this feature if Pin 4 is set in
NPN mode and the sensor must be connected again to an 10-Link master.

DELAY SETTING

Delay activation
Rotate the trimmer counterclockwise.

NO DELAY

Delay deactivation
Rotate the trimmer clockwise.

When the trimmer is enabled, the 10-Link Standard parameter “Delay Settings” can be used
for delay configuration.

U03 Models

EASY TOUCH ACQUISITION

Place the mark in front of the sensor spot and press the SET button until the READY LED
turns off. If the READY LED turns permanently ON the acquisition was successful. If the
READY LED blinks quickly the acquisition failed due to insufficient contrast.

Press the SET button and the sensor returns to the previous setting. Alternatively, use the 10-
Link Standard command “SP1 Single Value Teach” for Easy Touch Acquisition.

If the Easy Touch acquisition fails due to insufficient contrast, try again using the Mark-
Background Acquisition described below.

MARK-BACKGROUND ACQUISITION

Mark Acquisition

Place the mark in front of the sensor spot and press the SET button until the READY LED
turns back on (3 s).

Background Acquisition

Place the background in front of the sensor spot and press the SET button again. If the
READY LED turns permanently ON the acquisition was successful. If the READY LED blinks
quickly the acquisition failed due to insufficient contrast. Press the SET button and the sensor
returns to the previous setting.

Alternatively, use 10-Link Standard command “SP1 Teach TP1” for Mark Acquisition and “SP1
Teach TP2” for Background Acquisition.

MAX. SENSITIVITY SETTING

To set the maximum sensitivity, press the SET button for 5 s until the READY LED turns off
again. Alternatively, use the 10-Link Standard command “Max. Sensitivity”.

PNP SETTING

Press the button for 10 s to reset Pin 4 in PNP mode. Use this feature if Pin 4 is set in NPN
mode and the sensor must be connected again to an 10-Link master.

| B53/T53 Models |

SENSITIVITY SETTING
Sensitivity allignment and setting:

* Place the sensor and the reflector on opposite sides at the desired distance and aligned.
Set the maximum sensitivity for easier alignment.

» Move the sensor vertically and horizontally to determine the powering on and powering off
points of the OUTPUT LED and fix the sensor in the middle of these two points.

* Press the SET button until the READY LED turns off. The sensor acquires the reflector.
Alternatively, use the |O-Link Standard command “SP1 Single Value Teach”. If the READY
LED turns permanently ON the acquisition was successful. If the READY LED blinks
quickly the acquisition failed due to insufficient contrast. Press the SET button and the
sensor returns to the previous setting. Repeat the procedure after checking the alignment
of the sensor with the reflector and the operating distance.

Check:
 Enter the detection area laterally with the object and check that the OUTPUT LED turns
on (in Dark mode).
* Remove the object and check that the OUTPUT LED turns off immediately (in Dark mode).

MAX. SENSITIVITY SETTING

To set the maximum sensitivity, press the SET button until the READY LED turn on again (3
s) or use the 10-Link Standard command “Max. Sensitivity”.

PNP SETTING

Press the SET button for 10 s to reset Pin 4 in PNP mode. Use this feature if Pin 4 is set in
NPN mode and the sensor must be connected again to an 10-Link master.

SWITCHING THRESHOLD AUTOMATIC ADJUSTMENT (T53)

The sensor automatically adjusts the switching threshold. In case of dirty optics or reflector
the received signal decreases, after 1 minute of low signal the sensor automatically adjusts
the switching threshold to compensate for such variation avoiding a continuous cleaning of
the optics. If the received signal is too low to be adjusted by the sensor, the output remains
swtiched on and the optical parts must be cleaned.

LIGHT/DARK MODE SETTING (B53, T53, U03)
LIGHT

Light mode setting
Rotate the trimmer counterclockwise

to set the Light mode (sensor ON
with the reflector).

Dark mode setting
Rotate the trimmer clockwise to

set the Dark mode (sensor ON in
presence of an object).

Alternatively, the 10-Link Standard commands “SSC1/SSC2 Config” can be used.

OTHER FUNCTIONS

REMOTE input

The REMOTE signal carries out acquisition functions without using the SET push-button. The
REMOTE wire connected to +Vdc is equal to pressing the SET push-button, connected to
GND or not connected is equal to not pressing the SET push-button.

DO Pin (Pin 2) can be configured as REMOTE input using Output Type 10-Link parameter.
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STEUERUNGEN

LED AUSGANG (gelb)
Die gelbe LED gibt den Status des Ausgangs an.

LED READY (griin)
Das Aufleuchten der griinen LED weist auf den normalen Betrieb hin.

SET-TASTE

Der Erfassungsvorgang wird durch Driicken der SET-Taste aktiviert. Die liber die SET-Taste
erhaltene Kontrolle kann extern iber den Eingang REMOTE erfolgen. Den Pin 2 tber 10-Link
als REMOTE einstellen.

VERZOGERUNGSTRIMMER (W03)
Die Verzégerung des digitalen Ausgangs wird mit einem Monoturn-Trimmer gewahlt/abgewahit.

HELL-/DUNKEL-TRIMMER (T53, B53, U03)
Der Hell-/Dunkel-Betriebsmodus wird tber einen Monoturn-Trimmer gewahlt.

Fir die korrekten Vorgangsweisen bitten wir Sie Bezug auf den Punkt ,Einstellungen* zu
nehmen.

ACHTUNG: Der maximale Bereich der mechanischen
Drehung des Trimmers betrdgt 240°. Nie (ber die maximale
oder minimale Position hinaus forcieren.

INSTALLATION

Der Sensor kann uber die beiden Bohrungen im Gehause mit
zwei Schrauben (M3X18 oder langeren, max. Anzugsmoment
0,8 Nm) mit Unterlegscheiben positioniert werden.

Zur einfacheren Positionierung des Sensors sind verschiedene
schwenkbare Befestigungswinkel verfligbar (Bezug auf das im
Gesamtkatalog aufgefihrte Zubehdr nehmen).

Die Reichweite wird ab der Frontfliche der Sensoroptik
gemessen.

—® Das Erfassen der Markierungen auf einer reflektierenden
1% 72 Oberflsche wird durch die Einstellung der Lichtbiindelrichtung
auf 5°... 20° von der Achse der Oberflache verbessert.
ANSCHLUSSE
N.O. AUSGANG/
N.C. AUSGANG [O0-LINK
(WEISS) (SCHWARZ)
12...30 VDC+ - 0V

(BRAUN))

(BLAU)
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Informationen Uber die Entsorgung von Elektro- und Elektronik-Altgeraten (WEEE) finden Sie
auf der Website www.datasensing.com.

TECHNISCHE DATEN EINSTELLUNGEN
Versorgung 12 ... 30 Vdc (Klasse 2 UL508) (Verpolungsschutz) Modelle W03
Welligkeit max. 2 Vpp
FEINERFASSUNG
Stromverbrauch (ohne max. 40 mA )
Ausgang / Alarm- PNP oder NPN N.O.; max. 30 Vdc (kurzschlussfest) er Hell-/Dunkel-Betriebsmodus wird automatisch vom Trimmer

Ausgang (nur S8T)

Pull-down/up-Widerstand = 47 KQ

Ausgangsstrom max. 100 mA (Uberlastungsschutz)
Sattigungsspannung <oV
des Ausgangs -

50 ps (W03, B53)
Ansprechzeit 250 ps (T53)

250 ps / 1 ms (U0O3)

10 kHz (W03, B53)
Schaltfrequenz 2 kHz (T53)

500 Hz / 2 kHz (U03)

Sender, Wellenlange:

WO03: blau (465 nm) / griin (520 nm) / rot (630 nm) mit automatischer Wahl
U03: UV-LED (375 nm)

T53: rote LED (630 nm)

B53: Roter Laser (A = 645...665 nm): Klasse 1 EN 60825-1, Klasse || CDRH
21 CFR PART 1040.10

Gepulste Emissionen: max. Leistung < 1 mW; Impulsdauer = 4,4 ps;
Frequenz = 40 kHz

Spot-Groflte

3x1 mm? (W03) / @ 2 mm auf 15 mm (U03)

Reichweite (typische
Werte)

9 mm (W03), 10...30 mm (U03)
2 m (EG2) auf Reflektor R2 (T53)
0...10 m auf Reflektor R2 (B53)

Tiefenschérfe (W03)

+2 mm

Wahl HELL/DUNKEL

Automatisch (W03) / Monoturn-Trimmer (B53, T53, U03)

Wahl der Verzdgerung

Monoturn-VERZOGERUNG Trimmer (W03)

Anzeige AUSGANGS-LED (gelb) / LED READY (griin)
Betriebstemperatur -10...55°C
Lagerungstemperatur -20...70°C

Dielektrische
Durchschlagsfestigkeit

1500 Vac 1 min. zwischen elektronischen Teilen und Behalter

Isolierwiderstand

>20 MQ 500 Vdc zwischen elektronischen Teilen und Behalter

Umgebungshelligkeit:

wie von der EN 60947-5-2 vorgegeben

Vibrationen Amplitude 0,5 mm, Frequenz 10 ... 55 Hz, fiir jede Achse (EN60068-2-6)
Schockbestandigkeit 11 ms (30 G) 6 Schock pro Achse (EN60068-2-27)
Gehausematerial ABS
Linsenmaterial Scheibe aus PMMA; Objektiv aus PC
Schutzart P67
Anschlisse M8 Stecker mit 4 Polen
Gewicht max. 12 g
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gewahlt.

Die Markierung vor dem Spot des Sensors anordnen, dann die SET-
Taste so lange drlicken, bis die LED READY erlischt oder den 10-
Link-Standardbefehl , Teach Dynamic End” ,SP1 Teach TP1" geben.
Der Sensor sendet abwechselnd rote, griine und blaue Emissionen.
Die Markierung in dieser Phase nicht bewegen.

Erfassen des Hintergrunds
Den Hintergrund vor dem Spot des Sensors anordnen, dann die

SET-Taste erneut driicken oder den |0-Link-Standardbefehl ,Teach
Dynamic End“ ,SP1 Teach TP2“ geben.

Der Sensor sendet abwechselnd rote, griine und blaue Emissionen.
Den Hintergrund in dieser Phase nicht bewegen.

Leuchtet die LED READY permanent, dann war die Erfassung erfolgreich. Ein schnelles
Blinken LED READY bedeutet, dass die Erfassung aufgrund eines unzureichenden Kontrasts
nicht erfolgt ist. Die SET-Taste drlicken, dann kehrt der Sensor in die vorausgehende
Einstellung zurlick. Die Prozedur von Anfang an wiederholen. Der Status des Einlernvorgangs
kann am Parameter 10-Link , TI-Result* abgelesen werden

DYNAMISCHE ERFASSUNG

Die dynamische Erfassung verwenden, um sich in Bewegung befindliche
Markierungen zu erfassen. Der Sensor erfasst den Kontrast zwischen
der Markierung und dem sich in Bewegung befindlichen Hintergrund
und stellt automatisch den Schwellenwert ein. Den Spot des Sensors
vor dem zu erfassenden Objektiv anordnen. Die SET-Taste so lange
drlcken, bis die LED READY wieder aufleuchtet (3 Sek.) oder den IO-
Link-Standardbefehl ,Teach Dynamic End* ,Teach Dynamic" geben. Um
die Erfassung zu beenden, die SET-Taste driicken oder den 10-Link-
Standardbefehl , Teach Dynamic End“ geben.

Der Sensor sendet abwechselnd rote, griine und blaue Emissionen.

S

HELL-/DUNKEL-UMSCHALTUNG (W03)

Durch 5 Sek. langes Driicken der SET-Taste wird der Hell-/Dunkel-Betriebsmodus umgekehrt.
Alternativ dazu kénnen die 10-Link-Parameter ,SSC1/SSC2 Config” verwendet werden.

EINSTELLEN DES PNP

10 Sek. lang die SET-Taste drlicken, um den Pin 4 in den PNP-Modus riickzusetzen. Diese
Funktion verwenden, wenn der Pin 4 auf den NPN-Modus eingestellt ist und der Sensor
erneut an einen |O-Link-Master angeschlossen werden muss.

EINSTELLEN DER VERZOGERUNG

Aktivierung der Verzégerung
Den Trimmer gegen den Uhrzeigesinn drehen.

DELAY

NO DELAY

Deaktivierung der Verzégerung
Den Trimmer im Uhrzeigesinn drehen.

Ist der Trimmer freigeschaltet, kann der IO-Link Standardparameter ,Delay Settings® fir die
Konfiguration der Verzégerung verwendet werden.

Modelle U03

EASY TOUCH-ERFASSUNG

Die Markierung vor dem Spot des Sensors anordnen, dann die SET-Taste so lange driicken,
bis die LED READY erlischt: Leuchtet die LED READY permanent, dann war die Erfassung
erfolgreich. Ein schnelles Blinken LED READY bedeutet, dass die Erfassung aufgrund eines
unzureichenden Kontrasts nicht erfolgt ist.

Die SET-Taste driicken, dann kehrt der Sensor in die vorausgehende Einstellung zurlick.
Alternativ dazu den |O-Link Standardbefehl ,SP1 Single Value Teach” fir die Easy Touch-
Erfassung verwenden.

Schlagt die Easy Touch-Erfassung aufgrund eines unzureichenden Kontrasts fehl, es nochmals
mit der nachstehend beschriebenen Markierungs-/Hintergrund-Erfassung versuchen.

MARKIERUNGS-/HINTERGRUND-ERFASSUNG

Erfassen der Markierung
Die Markierung vor den Spot des Sensors anordnen, dann die SET-Taste so lange driicken,
bis die LED READY wieder leuchtet (3 Sek.).

Erfassen des Hintergrunds

Den Hintergrund vor dem Spot des Sensors anordnen, dann erneut die SET-Taste driicken.
Leuchtet die LED READY permanent, dann war die Erfassung erfolgreich. Ein schnelles
Blinken LED READY bedeutet, dass die Erfassung aufgrund eines unzureichenden Kontrasts
nicht erfolgt ist. Die SET-Taste driicken, dann kehrt der Sensor in die vorausgehende
Einstellung zuriick.

Alternativ dazu den [O-Link Standardbefehl ,SP1 Teach TP1“ fir das Erfassen der
Markierungen und ,SP1 Teach TP2*" fir das Erfassen des Hintergrunds verwenden.

EINSTELLEN DER MAXIMALEN EMPFINDLICHKEIT

Zum Einstellen der maximalen Empfindlichkeit die SET-Taste 5 Sek. lang driicken, bis die
LED READY wieder erlischt. Alternativ dazu den 10-Link Standardbefehl ,Max. Sensitivity”
verwenden.

EINSTELLEN DES PNP

Die Taste 10 Sek. lang driicken, um den Pin 4 in den PNP-Modus riickzusetzen. Diese
Funktion verwenden, wenn der Pin 4 auf den NPN-Modus eingestellt ist und der Sensor
erneut an einen |O-Link-Master angeschlossen werden muss.

[ Modelle B53 / T53 |

EINSTELLEN DER EMPFINDLICHKEIT
Abgleichen und Einstellen der Empfindlichkeit

» Den Sensor vor dem Reflektor auf dem gewlinschten Abstand ausrichten. Die maximale
Empfindlichkeit einstellen, um so das Abgleichen zu erleichtern.
Den Sensor vertikal und horizontal bewegen, um die Ein- und Ausschaltpunkte der
AUSGANGS-LED zu bestimmen, dann den Sensor in der Mitte dieser beiden Punkte
befestigen.
Die SET-Taste so lange driicken, bis die LED READY erlischt. Der Sensor erfasst jetzt den
Reflektor. Alternativ dazu den I0-Link Standardbefehl ,SP1 Single Value Teach” verwenden.
Leuchtet die LED READY permanent, dann war die Erfassung erfolgreich. Ein schnelles
Blinken LED READY bedeutet, dass die Erfassung aufgrund eines unzureichenden Kontrasts
nicht erfolgt ist. Die SET-Taste driicken, dann kehrt der Sensor in die vorausgehende
Einstellung zuriick. Den Vorgang nach Uberpriifung der Ausrichtung des Sensors zum
Reflektor und der Reichweite wiederholen.

Kontrollieren:
» Das Objekt seitlich in den Erfassungsbereich einfiihren und Gberpriifen, dass die LED
AUSGANG leuchtet (im Dunkel-Modus).
» Das Objekt entfernen und Uberprifen, dass die LED AUSGANG sofort erlischt (im
Dunkel-Modus).

EINSTELLEN DER MAXIMALEN EMPFINDLICHKEIT

Die maximale Empfindlichkeit einstellen, dann die SET-Taste so lange driicken, bis die LED
READY wieder aufleuchtet (3 Sek.) oder den |O-Link-Standardbefehl ,Max. Sensitivity*
verwenden.

EINSTELLEN DES PNP

10 Sek. lang die SET-Taste driicken, um den Pin 4 in den PNP-Modus riickzusetzen. Diese
Funktion verwenden, wenn der Pin 4 auf den NPN-Modus eingestellt ist und der Sensor
erneut an einen 10-Link-Master angeschlossen werden muss.

AUTOMATISCHE EINSTELLUNG DER SCHALTSCHWELLE (T53)

Der Sensor stellt die Schaltschwelle automatisch ein. Ist die Optik oder Reflektor verschmutzt
nimmt das empfangene Signal ab, nach 1 Minute bei niedrigem Signal stellt sich der Sensor
automatisch die Schaltschwelle ein, um solche Abweichungen auszugleichen und eine
standig erforderliche Reinigung der Optik zu vermeiden. Wenn das empfangene Signal zu
niedrig ist, um vom Sensor geregelt zu werden, bleibt der Ausgang eingeschaltet und die
Optikteile missen gereinigt werden.

EINSTELLEN DES HELL-/DUNKEL-MODUS (B53, T53, U03)
LIGHT

Einstellen des Hell-Modus

Den Trimmer gegen den Uhrzeigesinn
drehen und so den Hell-Modus (Sensor
ON mit dem Reflektor) einzustellen.

DARK
Einstellen des Dunkel-Modus

Den Trimmer im Uhrzeigesinn drehen
und so den Dunkel-Modus (Sensor ON
bei vorhandenem Objekt) einstellen.

Alternativ dazu kdnnen die 10-Link-Standardbefehle ,SSC1/SSC2 Config" verwendet werden.

WEITERE FUNKTIONEN

Eingang REMOTE

Das Signal REMOTE setzt die Erfassungsfunktionen ohne die SET-Taste um. Der am +Vdc
angeschlossene REMOTE Draht entspricht dem Driicken der SET-Taste, an der GND
angeschlossen oder nicht angeschlossen, entspricht dies einer nicht gedriickten SET-Taste.

Der Pin DO (Pin 2) kann als Eingang REMOTE mittels Verwendung des 10-Link-Parameters
,Output Type* konfiguriert werden.
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CONTROLES

LED SORTIE (jaune)
La LED jaune indique I'état de la sortie.

LED READY (vert)
La LED verte allumée indique le fonctionnement normal.

TOUCHE SET

La procédure de saisie s’active en appuyant sur la touche SET. Le contréle obtenu par la
touche SET peut étre effectué depuis I'extérieur avec I'entrée A DISTANCE (« REMOTE »).
Configurer la broche 2 comme A DISTANCE par le biais d’lO-Link.

TRIMMER DE RETARD (W03)
Le retard de la sortie numérique est sélectionné/désélectionné par un trimmer monotour.

TRIMMER CLAIR/SOMBRE (T53, B53, U03)
Le mode clair/sombre est sélectionné par un trimmer monotour.

Pour les procédures d'utilisation correctes, se référer aux « Configurations ».

ATTENTION : le champ de rotation mécanique maximale du
trimmer est de 240°. Ne pas dépasser les positions maximale
et minimale.

INSTALLATION

Le capteur peut étre installé au moyen des deux trous du boitier
a l'aide de deux vis (M3X18 ou plus longues, couple de serrage
max. 0,8Nm) avec rondelles.

Des équerres de fixation orientables sont disponibles pour
faciliter le positionnement du capteur (se référer aux accessoires
énumérés dans le catalogue général).

La portée opérationnelle est mesurée a partir de la surface
frontale de I'optique du capteur.

—® La détection de signes sur une surface réfléchissante peut
1% Z étre optimisée en réglant la direction du faisceau a 5° ... 20°
de l'axe de la surface.
RACCORDEMENTS
N.O. SORTIE/
N.F. SORTIE [O-LINK
(BLANC) (NOIR)
12..30VDC+
(MARRON) (BLEU)
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Pour toute information concernant I'élimination des déchets d’équipements électriques et
électroniques (DEEE), veuillez consulter le site internet www.datasensing.com.

DONNEES TECHNIQUES

CONFIGURATIONS

Alimentation 12 ... 30 Vcc (classe 2 UL508) (protection contre l'inversion de polarité)
Tension de ripple 2 Vpp max.
Consommation de courant 40 MA max.

(courant de sortie exclu)

Sortie / Sortie alarme
(seulement S8T)

PNP ou NPN N.O. ; 30 Vcc max. (protection contre le
court-circuit)
Résistance de pull-down/up = 47 KQ

Courant de sortie

100 mA max. (protection contre la surcharge)

Tension de saturation de

la sortie

<2V

Temps de réponse

50 ps (W03, B53)
250 ps (T53)
250 ps / 1 ms (U03)

Fréquence de commutation

10 kHz (W03,B53)
2 kHz (T53)
500 Hz / 2 kHz (U03)

Type d’émission

WO03: bleu (465nm) / vert (520nm) / rouge (630nm) avec sélection
automatique

U03: LED UV (375nm)

T53: LED rouge (630nm)

B53: Laser rouge (A = 645...665nm) : Classe 1 EN 60825-1, Classe Il
CDRH 21 CFR PART 1040.10

Emissions par impulsions : puissance max. < 1 mW ; durée impulsion =
4.4 ps ; fréquence = 40KHz

Dimensions du spot

3x1 mm? (W03) / @ 2 mm & 15 mm (U03)

Portée opérationnelle

(valeurs typiques)

9 mm (WO03), 10...30 mm (U03)
2 m (EG2) sur réflecteur R2 (T53)
0...10 m sur réflecteur R2 (B53)

Profondeur de champ (W03)

+2 mm

Sélection CLAIR/'SOMBRE

Automatique (W03) / Trimmer monotour (B53, T53, U03)

Sélection du

retard

Trimmer monotour de RETARD (W03)

Indicateurs

LED DE SORTIE (jaune) / LED READY (verte)

Température de
fonctionnement

-10...55°C

Température de stockage

-20...70°C

Rigidité diélectrique

1500 Vca 1 min. entre piéces électroniques et boitier

Résistance d'isolement

>20 MQ 500 Vcc entre piéces électroniques et boitier

Réjection a la lumiére

selon EN 60947-5-2

ambiante
. . amplitude 0.5 mm, fréquence 10 ... 55 Hz, pour chaque axe (EN60068-
Vibrations 2-6)
Résistance aux chocs 11 ms (30 G) 6 chocs pour chaque axe (EN60068-2-27)
Matériau du boitier ABS
Matériaux lentilles Vitre en PMMA ; lentille en PC
Protection mécanique IP67
Connexions connecteur M8 a 4 pdles
Poids 12 g max
DIMENSIONS
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Modeéles W03
SAISIE FINE

Détection du repere

Le mode Clair/Sombre est sélectionné automatiquement par le capteur.
Positionner le repére devant le spot du capteur et appuyer sur la touche
SET tant que la LED READY ne s’éteigne ou transmettre la commande
10-Link Standard « SP1 Teach TP1 ».

Le capteur fonctionne par alternance d’émissions de couleur rouge,
verte et bleue.

Ne pas déplacer le repére pendant cette phase.

Détection de l'arriére-plan

Positionner I'arriere-plan devant le spot du capteur et appuyer de
nouveau sur la touche SET ou transmettre la commande 10-Link
Standard « SP1 Teach TP2 ».

Le capteur fonctionne par alternance d’émissions de couleur rouge,

verte et bleue. '
Ne pas déplacer l'arriére-plan pendant cette phase.

Si la LED READY s’allume en permanence, la saisie a réussi. Si la LED READY clignote
rapidement, |la saisie a échoué a cause d’un contraste insuffisant. Appuyer sur la touche SET
pour rétablir la configuration précédente du capteur. Répéter la procédure depuis le début.
L’état d’apprentissage peut étre consulté au paramétre 10-Link « Tl Result ».

SAISIE DYNAMIQUE
Utiliser la saisie dynamique pour acquérir les repéres en mouvement.

Le capteur détecte le contraste entre le repere et l'arriere-plan en
mouvement et définit automatiquement la valeur de seuil. Placer
le spot du capteur devant la cible a détecter. Appuyer sur la touche
SET tant que la LED READY ne se rallume (3 s) ou transmettre la
commande |O-Link Standard « Teach Dynamic ». Pour terminer la
saisie, appuyer sur la touche SET ou transmettre la commande |0-
Link Standard « Teach Dynamic End ».

Le capteur fonctionne par alternance d’émissions de couleur rouge,
verte et bleue.

COMMUTATION CLAIR/SOMBRE (W03)

Appuyer sur la touche SET pendant 5 s pour inverser le mode Clair/'Sombre. Comme
alternative, il est possible d'utiliser les parameétres 10-Link « SSC1/SSC2 Config ».

S

CONFIGURATION PNP

Appuyer sur la touche SET pendant 10 s pour rétablir le mode PNP de la broche 4. Utiliser
cette fonction si la broche 4 est configurée en mode PNP et le capteur doit étre reconnecté
a un maitre 10-Link.

CONFIGURATION RETARD

Activation retard
Tourner le trimmer dans le sens inverse des
aiguilles d'une montre.

NO DELAY

Désactivation retard

Tourner le trimmer dans le sens des aiguilles
d'une montre.

Avec le trimmer activé, le paramétre |O-Link Standard « Delay Settings » peut étre utilisé pour
la configuration du retard.

Modeéles U03

SAISIE EASY TOUCH

Positionner le repere devant le spot du capteur et appuyer sur la touche SET tant que la LED
READY ne s’éteigne. Sila LED READY s’allume en permanence, la saisie a réussi. Sila LED
READY clignote rapidement, la saisie a échoué a cause d’'un contraste insuffisant.

Appuyer sur la touche SET pour rétablir la configuration précédente du capteur. Comme
alternative, utiliser la commande 10-Link Standard « SP1 Single Value Teach » pour la saisie
Easy Touch.

Si la saisie Easy Touch échoue a cause d’un contraste insuffisant, essayer de nouveau la
saisie Repére/Arriére-plan décrite ci-apres.

SAISIE REPERE/ARRIERE-PLAN

Saisie du repere
Positionner le repere devant le spot du capteur et appuyer sur la touche SET tant que la LED
READY ne se rallume (3 s).

Positionner I'arriere-plan devant le spot du capteur et appuyer de nouveau sur la touche SET.
Si la LED READY s’allume en permanence, la saisie a réussi. Si la LED READY clignote
rapidement, la saisie a échoué a cause d’un contraste insuffisant. Appuyer sur la touche SET
pour rétablir la configuration précédente du capteur.

Comme alternative, utiliser la commande |O-Link Standard « SP1 Teach TP1 » pour la saisie
des signes et « SP1 Teach TP2 » pour la saisie de I'arriére-plan.

CONFIGURATION DE LA SENSIBILITE MAXIMALE

Pour configurer la sensibilité maximale, appuyer sur la touche SET pendant 5 s tant que la
LED READY ne s'éteigne de nouveau. Comme alternative, utiliser la commande 10-Link
Standard « Max. Sensitivity ».

CONFIGURATION PNP

Appuyer sur la touche pendant 10 s pour rétablir le mode PNP de la broche 4. Utiliser cette
fonction si la broche 4 est configurée en mode PNP et le capteur doit étre reconnecté a un
maitre |O-Link.

[ Modeéles B53 / T53 |

CONFIGURATION DE LA SENSIBILITE
Alignement et configuration de la sensibilité :

+ Aligner le capteur devant le réflecteur a la distance souhaitée. Configurer la sensibilité
maximale afin de faciliter I'alignement.

+ Déplacer le capteur verticalement et horizontalement pour définir les points d’allumage et
d’extinction de la LED SORTIE et fixer le capteur au centre de ces deux points.

» Appuyer sur la touche SET tant que la LED READY ne s’éteigne. Le capteur saisit le
réflecteur. Comme alternative, utiliser la commande 10-Link Standard « SP1 Single Value
Teach ». Sila LED READY s’allume en permanence, la saisie a réussi. Sila LED READY
clignote rapidement, la saisie a échoué a cause d’'un contraste insuffisant. Appuyer sur
la touche SET pour rétablir la configuration précédente du capteur. Répéter la procédure
apres avoir vérifié I'alignement du capteur au réflecteur et la portée opérationnelle.

Controler :
* Introduire I'objet du c6té de la zone de détection et vérifier que la LED SORTIE s’allume
(en mode Sombre).
* Retirer I'objet et vérifier que la LED SORTIE s’éteint immédiatement (en mode Sombre).

CONFIGURATION DE LA SENSIBILITE MAXIMALE

Pour configurer la sensibilité maximale, appuyer sur la touche SET tant que la LED READY
ne se rallume (3 s) ou utiliser la commande |O-Link Standard « Max. Sensitivity ».

CONFIGURATION PNP

Appuyer sur la touche SET pendant 10 s pour rétablir le mode PNP de la broche 4. Utiliser
cette fonction si la broche 4 est configurée en mode PNP et le capteur doit étre reconnecté
a un maitre |O-Link.

REGLAGE AUTOMATIQUE DU SEUIL DE COMMUTATION (T53)

Le capteur régle automatiquement le seuil de commutation. En cas d’optique ou réflecteurs
sales, le signal recu est réduit, aprés 1 minute de signal bas le capteur régle automatiquement
le seuil de commutation afin de compenser cette variation en évitant ainsi le nettoyage
constant de I'optique. Si le signal regu est trop bas aux fins du réglage par le capteur, la sortie
reste allumée et les piéces optiques doivent étre nettoyées.

CONFIGURATION MODE CLAIR/SOMBRE (B53, T53, U03)
LIGHT

Configuration du mode Clair
Tourner le trimmer dans le sens

inverse des aiguilles d'une montre pour
configurer le mode Clair (capteur ON
avec le réflecteur).

Configuration du mode Sombre
Tourner le trimmer dans le sens des

aiguilles d'une montre pour configurer le
mode Sombre (capteur ON en présence
d’un objet).

Comme alternative, il est possible d’utiliser les commandes 10-Link Standard « SSC1/SSC2
Config ».

FONCTIONS DIVERSES

Entrée A DISTANCE

Le signal A DISTANCE remplit des fonctions de saisie sans utiliser la touche SET. Le cable A
DISTANCE branché a +Vcc correspond a I'appui sur la touche SET, branché a GND ou non
branché correspond au manque d’appui sur la touche SET.

La broche DO (broche 2) peut étre configurée comme entrée A DISTANCE en utilisant le
paramétre 10-Link Output Type.
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CONTROLLI

DATI TECNICI

IMPOSTAZIONI

Alimentazione

12 ... 30 Vcc (classe 2 UL508) (protezione contro l'inversione

di polarita)
Tensione di ripple 2 Vpp max.
Consumo di corrente 40 MA max.

(esclusa corrente di uscita)

Uscita / Uscita allarme
(solo S8T)

PNP o NPN N.O.; 30 Vcc max. (protezione contro il
cortocircuito)
Resistenza di pull-down/up = 47 KQ

Corrente di uscita

100 mA max. (protezione sovraccarico)

LED USCITA (giallo)
Il LED giallo indica lo stato dell'uscita.

LED READY (verde)
Il LED verde acceso indica il funzionamento normale.

TASTO SET

La procedura di acquisizione si attiva premendo il tasto SET. Il controllo ottenuto con il tasto
SET puo essere effettuato esternamente con I'ingresso REMOTO (“REMOTE”). Impostare il
Pin 2 come REMOTO tramite 10-Link.

TRIMMER DI RITARDO (W03)
Il ritardo dell'uscita digitale viene selezionato/deselezionato da un trimmer monogiro.

TRIMMER LUCE/BUIO (T53, B53, U03)
La modalita luce/buio viene selezionata con un trimmer monogiro.

Per le corrette procedure d'uso si prega di fare riferimento a “Impostazioni”.

Tensione di saturazione
dell'uscita

<2V

Tempo di risposta

50 s (W03, B53)
250 ps (T53)
250 ps / 1 ms (U03)

Frequenza di
commutazione

10 kHz (W03, B53)
2 kHz (T53)
500 Hz / 2 kHz (U03)

Tipo di emissione

WO03: blu (465nm) / verde (520nm) / rosso (630nm) con selezione auto.
U03: LED UV (375nm).

T53: LED rosso (630nm).

B53: Laser rosso (A = 645...665nm): Classe 1 EN 60825-1, Classe ||
CDRH 21 CFR PART 1040.10

Emissioni a impulsi: potenza max. < 1 mW; durata impulso = 4.4 ps;
frequenza = 40KHz

Dimensione spot

3x1 mm? (W03)/ @ 2 mm a 15 mm (U03)

ATTENZIONE: il campo di rotazione meccanica massima del
trimmer e di 240°. Non forzare oltre le posizioni massima e
minima.

Distanza operativa (valori
tipici)

9 mm (W03), 10...30 mm (U03)
2 m (EG2) su riflettore R2 (T53)
0...10 m su riflettore R2 (B53)

Profondita di campo (W03)

+2 mm

Selezione LUCE/BUIO

Automatica (W03) / Trimmer monogiro (B53, T53, U03)

Selezione del ritardo

Trimmer monogiro di RITARDO (W03)

INSTALLAZIONE

Il sensore pud essere posizionato tramite i due fori della
custodia utilizzando due viti (M3X18 o piu lunghe, coppia di
serraggio max. 0,8Nm) con rondelle.

Sono disponibili diverse staffe di fissaggio orientabili per
facilitare il posizionamento del sensore (fare riferimento agli
accessori elencati nel catalogo generale).

La distanza operativa viene misurata dalla superficie
frontale dell'ottica del sensore.

™ || rilevamento dei segni su una superficie riflettente &
1% Z migliorato regolando la direzione del fascio a 5° ... 20°
dall'asse della superficie.
COLLEGAMENTI
N.A. USCITA/
N.C. USCITA IO-LINK

(BIANCO) (NERO)

— oV
(BLU)

12..30 VDC+
(MARRONE)
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Indicatori LED DI USCITA (giallo) / LED READY (verde)
Temperatura di -10 ... 55°C

funzionamento

Temperatura di -20 ... 70°C

immagazzinamento

Rigidita dielettrica

1500 Vca 1 min. tra parti elettroniche e contenitore

Resistenza d’isolamento

>20 MQ 500 Vcc tra parti elettroniche e contenitore

Reiezione alla luce

come prescritto da EN 60947-5-2

ambiente

Vibrazioni ampiezza 0,5 mm, frequenza 102_.6)55 Hz, per ogni asse (EN60068-
Resistenza agli urti 11 ms (30 G) 6 shock per ogni asse (EN60068-2-27)
Materiale contenitore ABS

Materiale lenti Vetrino in PMMA,; lente in PC

Protezione meccanica P67

Connessioni connettore M8 a 4 poli
Peso 12 g. max
DIMENSIONI
11
p 35
* 26 Ricevitore J“ S;
= Emettitore

W
ol :o
20
I
5

Receiver r N
Emitter

i

0
23202 N

Modelli W03
ACQUISIZIONE FINE

Rilevamento della tacca

La modalita Luce/Buio viene selezionata automaticamente dal sensore.
Posizionare la tacca davanti allo spot del sensore e premere il tasto
SET fino a quando il LED READY si spegne o inviare il comando 10-
Link Standard "SP1 Teach TP1".

Il sensore funziona alternando emissioni di colore rosso, verde e blu.
Non spostare la tacca durante questa fase.

B
.@

Se il LED READY si accende in modo permanente I'acquisizione ha avuto successo. Se il LED
READY lampeggia rapidamente I'acquisizione non é riuscita a causa di un contrasto insufficiente.
Premere il tasto SET e il sensore ritorna all'impostazione precedente. Ripetere la procedura
dall'inizio. Lo stato di apprendimento puo essere letto sul parametro IO-Link "Tl Result".

Rilevamento dello sfondo

Posizionare lo sfondo davanti allo spot del sensore e premere il tasto
SET nuovamente o inviare il comando |0-Link Standard "SP1 Teach
TP2".

Il sensore funziona alternando emissioni di colore rosso, verde e blu.
Non spostare lo sfondo durante questa fase.

ACQUISIZIONE DINAMICA

Utilizzare I'acquisizione dinamica per acquisire tacche in movimento. Il
sensore rileva il contrasto tra la tacca e lo sfondo in movimento e imposta
automaticamente il valore di soglia. Posizionare lo spot del sensore
davanti l'obiettivo da rilevare. Premere il tasto SET fino a quando il LED
READY si accende di nuovo (3 s) o inviare il comando |O-Link Standard
"Teach Dynamic". Per terminare l'acquisizione premere il tasto SET o
inviare il comando 10-Link Standard "Teach Dynamic End".

Il sensore funziona alternando emissioni di colore rosso, verde e blu.

S

COMMUTAZIONE LUCE/BUIO (W03)

Premendo il tasto SET per 5 s si inverte il modo Luce/Buio. In alternativa si possono utilizzare
i parametri 10-Link "SSC1/SSC2 Config".

IMPOSTAZIONE PNP

Premere il tasto SET per 10 s per resettare il Pin 4 in modalita PNP. Utilizzare questa funzione se
il Pin 4 € impostato in modalita NPN e il sensore deve essere ricollegato ad un master 10-Link.

IMPOSTAZIONE RITARDO

Attivazione ritardo
Ruotare il trimmer in senso antiorario.

NO DELAY

Disattivazione ritardo
Ruotare il trimmer in senso orario.

Quando il trimmer & abilitato, il parametro IO-Link Standard "Delay Settings" pu6 essere
utilizzato per la configurazione del ritardo.

Modelli U03

ACQUISIZIONE EASY TOUCH

Posizionare la tacca davanti allo spot del sensore e premere il tasto SET fino a quando il LED
READY si spegne. Se il LED READY si accende in modo permanente l'acquisizione ha avuto
successo. Se il LED READY lampeggia rapidamente I'acquisizione non € riuscita a causa di
un contrasto insufficiente.

Premere il tasto SET e il sensore ritorna all'impostazione precedente. In alternativa, utilizzare
il comando 10-Link Standard "SP1 Single Value Teach" per 'acquisizione Easy Touch.

Se l'acquisizione Easy Touch fallisce a causa di un contrasto insufficiente, riprovare
utilizzando l'acquisizione Tacca/Sfondo descritta di seguito.

ACQUISIZIONE TACCA-SFONDO

Acquisizione della tacca
Posizionare la tacca davanti allo spot del sensore e premere il tasto SET fino a quando il LED
READY si riaccende (3 s).

Acquisizione sfondo

Posizionare lo sfondo davanti allo spot del sensore e premere nuovamente il tasto SET.
Se il LED READY si accende in modo permanente I'acquisizione ha avuto successo. Se il
LED READY lampeggia rapidamente I'acquisizione non € riuscita a causa di un contrasto
insufficiente. Premere il tasto SET e il sensore ritorna all'impostazione precedente.

In alternativa, usare il comando |0-Link Standard "SP1 Teach TP1" per I'acquisizione dei
segni e "SP1 Teach TP2" per l'acquisizione dello sfondo.

IMPOSTAZIONE DELLA SENSIBILITA MASSIMA

Per impostare la sensibilita massima, premere il tasto SET per 5 s fino a quando il LED
READY si spegne di nuovo. In alternativa, utilizzare il comando 10-Link Standard "Max.
Sensitivity".

IMPOSTAZIONE PNP

Premere il tasto per 10 s per resettare il Pin 4 in modalita PNP. Utilizzare questa funzione se
il Pin 4 € impostato in modalita NPN e il sensore deve essere ricollegato ad un master 10-Link.

| Modelli B53/ T53 |

IMPOSTAZIONE DELLA SENSIBILITA
Allineamento e impostazione della sensibilita:

« Allineare il sensore di fronte al riflettore alla distanza desiderata. Impostare la massima
sensibilita per facilitare I'allineamento.

» Muovere il sensore verticalmente e orizzontalmente per determinare i punti di accensione
e spegnimento del LED USCITA e fissare il sensore al centro di questi due punti.

» Premere il tasto SET fino a quando il LED READY si spegne. Il sensore acquisisce il riflettore.
In alternativa, utilizzare il comando 10-Link Standard "SP1 Single Value Teach". Se il LED
READY si accende in modo permanente I'acquisizione ha avuto successo. Se il LED READY
lampeggia rapidamente l'acquisizione non € riuscita a causa di un contrasto insufficiente.
Premere il tasto SET e il sensore ritorna all'impostazione precedente. Ripetere la procedura
dopo aver controllato I'allineamento del sensore con il riflettore e la distanza operativa.

Controllare:
* Inserire 'oggetto lateralmente all'area di rilevamento e verificare che il LED USCITA si
accenda (in modalita Buio).
* Rimuovere l'oggetto e verificare che il LED USCITA si spenga immediatamente (in
modalita Buio).

IMPOSTAZIONE DELLA SENSIBILITA MASSIMA

Per impostare la sensibilita massima, premere il tasto SET fino a quando il LED READY si
riaccende (3 s) o utilizzare il comando 10-Link Standard "Max. Sensitivity".

IMPOSTAZIONE PNP

Premere il tasto SET per 10 s per resettare il Pin 4 in modalita PNP. Utilizzare questa funzione
se il Pin 4 & impostato in modalita NPN e il sensore deve essere ricollegato ad un master
10-Link.

REGOLAZIONE AUTOMATICA DELLA SOGLIA DI COMMUTAZIONE (T53)

Il sensore regola automaticamente la soglia di commutazione. In caso di ottica o riflettori
sporchi il segnale ricevuto diminuisce, dopo 1 minuto di segnale basso il sensore regola
automaticamente la soglia di commutazione per compensare tale variazione evitando una
continua pulizia dell'ottica. Se il segnale ricevuto € troppo basso per essere regolato dal
sensore, l'uscita rimane accesa e le parti ottiche devono essere pulite.

IMPOSTAZIONE MODALITA LUCE/BUIO (B53, T53, U03)
LIGHT

Impostazione della modalita luce
Ruotare il timmer in senso antiorario

per impostare la modalita Luce
(sensore ON con il riflettore).

Impostazione della modalita Buio
Ruotare il trimmer in senso orario per
impostare la modalita Buio (sensore
ON in presenza di un oggetto).

In alternativa si possono utilizzare i comandi |O-Link Standard "SSC1/SSC2 Config".

ALTRE FUNZIONI

Ingresso REMOTO

Il segnale REMOTO svolge funzioni di acquisizione senza |'uso del tasto SET. Il flo REMOTO
collegato a +Vcc equivale alla pressione del tasto SET, collegato a GND o non collegato
equivale alla mancata pressione del tasto SET.

Il Pin DO (Pin 2) pud essere configurato come ingresso REMOTO usando il paramentro 10-
Link Output Type.
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READY LED (£&€)

& LED SEFRRIERET.

SET &40

BT SET iREREER. AlfFA REMOTE SMIANMINEB#ETT SET #RHAvEF). @i 10-
Link #5358 2 iR&J9 REMOTE,
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BEI “Settings” THRIEMFERLSE.
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EREELNREER.
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ERIESTIRET R AT &, REMERLYT.
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BT SET #24 5 7,
Config) 10-Link 224,
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NO DELAY

SRS HEEE,
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@ 10-Link’ parameters

PHYSICAL LAYER

b

FEATURES

e

10-Link Revision

Block Parameter

SIO Modus

YES

Data Storage

Min Cycle Time

23 ms

YES

Transmission Rate

38.4 kbit/s (COM2)

Supported Access Locks

Process Data Length

PDInput: 4 Bit / 5 Bit (B53)
PDOutput: Not used

Parameter (write) access
Data Storage

M-Sequence Capability

PREOPERATE: TYPE_O
OPERATE: TYPE_2_1
ISDU: supported

Profile Characteristic

Device Profile: Smart Sensor
Function Class: Device Identification
Function Class: Switching Signal Channel

SERVICE DATA

Function Class:
Function Class:
Function Class:

Device Diagnosis
Teach Channel
Teach-in Single Value

The following ISDUs will not be saved via Data Storage: Device Access Locks (index 0xC), Teach-in Channel (index 0x3A), Emitter Status (index 0x51) Keylock (index 0x58)

tem Parameters

Parameter ndex o
e (909) | Object Name (oftset | ValueRanee > e ﬂ

Standardized Device locking functions:
Bit 0: Parameter (write) access (Not used)
Device Access oA _ _ Bit 1: Data Storage
0x000C (12) Locks 2 octets Bit 1: Data Storage (0 = unlocked, 1 = locked) Bit 2: Local parameterization (Not used) RecordT R/W
Bit 3: Local user interface (Not used)
Bit 4-15: Reserved
2 octets 0x0001 Smart Sensor Profile
2 octets 0x8000 Device Identification
Profile 2 octets 0x8001 Switching Signal Channel (SSC) ArrayT of
0x000D (13) | characteristics 2 octets 0x8003 Device Diagnosis UlntegerT16 RO
2 octets 0x8004 Teach Channel
2 octets 0x8007 Teach-in single value
3 octets 0x01.0x01.0x00 SSC1 (OUTO0)
PDInput 3 octets 0x01.0x01.0x01 SSC2 (OUTH1) ArravT of
0X000E (14) npu 3 octets 0x01.0x01.0x02 TEACH STATUS FLAG rray | o RO
Descriptor ] OctetStringT3
3 octets 0x01.0x01.0x03 Switch Counter
3 octets 0x01.0x01.0x04 Alarm (B53)

Identification Parameters

Index Parameter Object bindex

0x0010 (16) Vendor Name 9 octets DATALOGIC Informative StringT

0x0011 (17) Vendor Text 19 octets Empower your vision StringT RO

0x0012 (18) Product Name 14 octets See “Device variant collection” Detailed product name StringT RO

0x0013 (19) Product ID 5 octets See “Device variant collection” Product identification StringT RO

0x0014 (20) Product Text 15 + 22 octets See “Device variant collection” StringT RO

0x0015 (21) Serial Number 9 octets Unique serial number StringT RO

0x0016 (22) Hardware Revision 5 octets RevAE StringT RO

0x0017 (23) Firmware Revision 5 octets 1.01 StringT RO

0x0018 (24) Application Specific Tag | 32 octets *** (default) Tag application defined by user StringT R/W Saved in non-volatile memory
0x0019 (25) Function Tag 32 octets *** (default) Additional tag for device function identification StringT R/W Saved in non-volatile memory
0x001A (26) Location Tag 32 octets *** (default) Additional tag for device function identification StringT R/W Saved in non-volatile memory

*RO = read only, WO = write only, R/W = read/write



servation

Diagnostic Parameters

Index Parameter Subindex
- (offsety | Value/Range S Mm

2 = high

thresholds. “Low” is preferred for transparent object detection.

P D
0x0028 (40) rocess Data 1 octet Read last valid Process Data Input from PDin channel Device
Input specific
0x0041 (65) Analog Signal 2 octets Read analog signal UlntegerT RO
2 octets 1(64) Device temperature actual IntegerT RO
Device 2 octets 2(48) Device min. temperature since powerup IntegerT RO
0x0052 (82) 2 octets 3(32) Device max. temperature since powerup IntegerT RO
Temperature | T RO
2 octets 4(16) Device min. temperature during lifetime IntegerT RO
2 octets 5(0) Device max. temperature during lifetime nieger
Device 2 octets 1(16) Device min. temperature threshold IntegerT Saved in non-volatile memory every
0x0053 (83) Temperature R/W hour. Events are generated if the device
Threshold 2 octets 2(0) Device max. temperature threshold IntegerT temperature exceeds the thresholds.
4 octets (64) Operating Hours: device operating hours. Not resettable by user. UlntegerT RO
Operating Hours Maintenance: device operating hours, reset on
0x0057 (87) Operating Hours 4 octets (32) 0...(2"32)-1 system command “Confirm Maintenance” UlntegerT RO
4 octets 3(0) Operating Hours Power Up: Time in hours since power up. UlntegerT RO
0x00 — Device is operating properly
0x01 — Maintenance Required
0x0024 (36) Device Status 1 octet 0x02 — Out of specification Contains current status of the device UlntegerT RO
0x03 — Functional Check
0x04 — Failure
0x0025 (37) Detailed Device 3 octets Information about curreptl)_/ pending Events. UlntegerT RO
Status Implemented as dynamic list.
0x0051 (81) Emitter Status 1 octet 0x00 f Em!tter OFF Contains current statuts of the emitter BooleanT RO
0x01 = Emitter ON
RGB selection 0x01 = Red emission
X octel x02 = Green emission elect emission type nteger aved in non-volatile memory
0x0059 (89 (W03) 1 octet 0x02=G issi Select emission t UlntegerT R/W Saved i latil
0x03 = Blue emission
Frequency 0x00 = 2 kHz (default)
0x005A (90) Selection (U03) 1 octet 0x01 = 500 Hz Select frequency UlntegerT R/W
0 = low (default T53) .
OXQOSE (94) | Delta (B53, T53) | 1 octet 1 = medium (default B53) Set the delta between the signal measured on the reflectorand the | ;)0 oot RIW Saved in non-volatile memory

Teac

Index Parameter
(dec) Object Name

n Parameters

bindex
(offset)

0x00 = SSC1 (default, C/Q pin and DO

C/Q and DO outputs are antivalent.

T53 default =7

B53 default =7

0x003A (58) TI Select 1 octet pin) Selection for Teach-in channel (volatile) UlntegerT Teach SSCA equals to teach SSC2
1(0) Teach-in State UlntegerT
0x003B (59) Tl Result 1 octet 2(4) Flag SP1 TP1 See |0-Link Smart Sensor Profile BooleanT RO
3(5) Flag SP2 TP1 BooleanT
U03: 220...1950 (default = 512) Saved in non-volatile memory
W03: 220...1950 (default = 1280)
0x003C (60) | SSC1 Param Zoctets | 1018) T53: 181...1950 (default = 196) Switching threshold UlntegerT | RIW Setling a higher threshold
B53: 215...1950 (default = 215) 9 9 reduces the operating distance
progressively to 0 (output always
2 octets 2(0) Not used active)
1 octet 1(24) 0x00: High Active (default U03) UlntegerT
0x01: Low Active (default W03, T53, B53)
0x003D (61) | SSC1 Config 1 octet 2(16) 0x01: Single Point (default) C/Q pin configuration UlntegerT R/W Saved in non-volatile memory
0 = low hysteresis (default)
2 octets 3(0) 1 = medium hysteresis UlntegerT
2 = high hysteresis
U03: 220...1950 (default = 512) Saved in non-volatile memory
W03: 220...1950 (default = 1280)
Ox003E (62) | SSC2 Param Zoctets | 1018) T53: 181...1950 (default = 196) Switching threshold UlntegerT | RIW Setting a higher threshold
B53: 215...1950 (default = 215) 9 9 reduces the operating distance
progressively to 0 (output always
2 octets 2(0) Non used active)
1 octet 1(24) 0x00: High Active (default W03, T53, B53) UlntegerT
0x01: Low Active (default U03)
_ 1 octet 2(16) 0x01: Single Point (default) _ o UlntegerT _ _
0x003F (63) SSC2 Config DO pin configuration R/W Saved in non-volatile memory
0 = low hysteresis (default)
2 octets 3(0) 1 = medium hysteresis UlntegerT
2 = high hysteresis
0 ..7 Sensitivity
Sensitivit U03 default =3
0x0040 (64) selectiony 1 octet W03 default = 5 Sensitivity UlntegerT R/W Saved in non-volatile memory

*RO = read only, WO = write only, R/W = read/write




Device Specific Parameters

Index Parameter ubindex o
Object Name (offset) e m

0 = no DELAY (default U03, T53, B53)
0x1 = Delay ON/OFF
1 octet 1(8) 0x2 = Delay ON Select Delay mode (OFF) UlntegerT R/W

0x0048 (72) | Delay Settings 0x4 = Delay OFF (default W03) fﬂz‘;e‘i/'aqu”e‘);;"so:z'e memory.

0...(2°8)-1

1 octet 2(0) 20 (default)

Delay value = Delay [ms] UlntegerT R/W

0x01 = PNP (default)
0x02 = NPN

1 octet 1(8) 0x03 = Push Pull Output type of C/Q pin when in SIO mode UlntegerT RIW

0x00B4 (180) | Output type Saved in non-volatile memory

0x01 = PNP (default)
1 octet 2(0) 0x02 = NPN Output type of DO pin
0x03 = Push Pull
0x04 = Input

0x0 = All enabled (default)
0x1 = Push Button disabled . )
0x0058 (88) Keylock 1 octet 0x2 = Trimmer disabled Keylock UlnterT R/W Saved in non-volatile memory

0x3 = All disabled

UlntegerT R/W

Stand Command

0x0002 (2) SP1 Single Value Teach 1 octet 0x41 (65) Reflector Acquisition (B53, T53) / EASY Acquisition (U03)

0x0002 (2) SP1 Teach TP1 1 octet 0x43 (67) Acquisition FINE: Mark Detection (W03, U03) (refer to User’s Manual) \WYe]

0x0002 (2) SP1 Teach TP2 1 octet 0x44 (68) Acquisition FINE: Background Detection (W03, U03) (refer to User’s Manual) wo
Teach Dynamic / . - i

0x0002 (2) Max. Sensitivity 1 octet 0x4B (75) Dynamic acquisition (W03) / Max. Sensitivity (T53, B53, U03) e}

0x0002 (2) Teach Dynamic End 1 octet 0x4F (79) Exit from Dynamic Detection (W03) \We]

Restore factory settings (Device Access Locks, Application Specific Tag, Function Tag, Location Tag, SSC1 Param, SSC1 Config, SSC2 Param, SSC1 Config,

2 (2 R F i 1 2 (1 W
0x0002 (2) estore Factory Settings octet 0x82 (130) Delay Settings, Sensitivity selection, Output type, RGB selection (W03), Frequency Selection (U03), Switch counter settings, Switch counter values, Keylock) ©
0X0002 (2) Confirm Maintenance 1 octet OXAS5 (165) Resgt Maintenance lparamet-ers (Operating Hours Maintenance, Minimum device temperature since powerup, Maximum device temperature since powerup, WO

Device Status, Detailed Device Status)
0x0002 (2) Disable/enable emission 1 octet 0xBO (176) Toggle emission (enable / disable emission) WO
0x0002 (2) Start / Stop Ping 1 octet OxAF (175) Feature to identify the sensor by yellow LED blinking wo

Event code (deC) Event type
0x4220 (16928) Temperature underrun Appears / Disappears Warning Out of specification

0x4210 (16912) Temperature overrun Appears / Disappears Warning Out of specification

0x5100 (20736) General power supply fault Appears / Disappears Error Failure

0x7710 (30480) Short circuit - Check installation Appears / Disappears Error Failure

0x8C40 (35904) Maintenance required - Lens cleaning | Appears / Disappears Notification Maintenance required B53 only

0x8CAO0 (36900) Laser fault Appears / Disappears Error Failure B53 only

*RO = read only, WO = write only, R/W = read/write



PROCESS DATA

Process Data Input

Byte 0
g 7 | 6 | 5 4 3 2 1 0
= 3 COUNTER EXCEED C SSC2 (DO pi SSC1 (C/Q pi
ol Not used ALARM (B53) THRESHOLDS TEACH-IN (DO pin) (C/Q pin)

DEVICE VARIANT COLLECTION

Product ID | Product text

S8-PR-5-W03-0Z 00004 Contrast sensor
S8-PR-5-T53-0Z 00005 Reflex transparent
S8-PR-5-B53-0Z 00006 Reflex polarized laser
S8-PR-5-U03-0Z 00007 Luminescence sensor

EXTENDED PARAMETERS

Switch Counter

Index Parameter Subindex o .
Objoct Name | "™ | (offse) | YEeense oo P m
)

0: OFF (default Saved in non-volatile memol
1: Counter (STATIC) Mode UlntergerT RW memory.
1(24) . Stop or reset the running counter
2: Counter (AUTO) h ) )
. 1 octet before changing configuration, then
Switch counter i
0x00B6 (182) . 1 octet . . . re-enable the counter with Set counter
settings 0: Output Rising Edge (default) Trigger counter Boolean RW
2 octets 2(16) 1: Outout Falling Edge commands.
: p 9 ECg *Rising and falling egdes are referred
3(0) 0-32000 (default = 0) Threshold counter UlntegerT RW to DO pin.
0: counting UP (default)
- 1(16) 1: counting DOWN Counting direction UlntegerT RO
Switch 1t
0xQ0B7 (183) | SWiteh counter 1 octet 2: counting INACTIVE
values 2 octets
2(0) -32,768..32,767 Switch counter value IntegerT RO
Index Parameter Lenaht Value Description
(dec) Object Name 9 (dec) P
0x0002 (2) Reset counter 1 octet 0xA0(160) Reset counter value WO
0x0002 (2) Enable counter UP | 1 octet 0xA1(161) Enable counter and start count UP (counter value is not reset. Reset counter command to zero the value) WO
Enable counter f
0x0002 (2) DOWN 1 octet 0xA2(162) Enable counter and start count DOWN (counter value is not reset. Reset counter command to zero the value) WO
0x0002 (2) Stop counter 1 octet 0xA3(163) Freeze the counting functions (all commutations are neglected: counting INACTIVE). Enable counter to resume the counting function. WO




COUNTER MODE - static

OUTPUT SWITCHING
(rising orfalling edge)

COUNTING DIRECTION UP

COUNTER MODE - auto

QUTPUT SWITCHING
(rising or falling edge)

Time Time
RESET
COUNTER A
SWITCH A
COUNTER
)- VALUE
Time Threshold counter
SWITCH A
COUNTER
VALUE

Threshold counter

Time

COUNTER EXCEED BIT
(Process Data) A

g o

Time

COUNTER EXCEED BIT
(Process Data)

Time Time

1

Counter Exceed bit
(process data) reset
after 2 cycles if
switching frequency
higher than
MinCycleTime

COUNTER MODE - static

OUTPUT SWITCHING A
(rising or falling edge)

COUNTING DIRECTION DOWN

COUNTER MODE - auto

QUTPUT SWITCHING
(risingorfalling edge

)
| >

>

Time Time
RESET
COUNTER A
SWITCH A
COUNTER
> VALUE
Time Threshold counter
SWITCH A
COUNTER
VALUE

Threshold counter

Time

COUNTER EXCEED BIT
(Process Data)

Time

COUNTER EXCEED BIT
(Process Data)

Time Time

1

Counter Exceed bit
(process data) reset
after 2 cycles if
switching frequency
higher than
MinCycleTime
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® I0-Link’ S5

E—d

LT ISDU 5%

BIHIREERT: RSN (51 0xC) , TEBEE (R3] 03A) KFH=HAZE (F5]0x51)

YR
_ I
10-Link A e =z
SIO Modbus 2 BUEEE p
E=/NBHEARTE 2.3ms
PR 28 (BA) i5d
1EiER 38.4 kb/s (COM2) B2 Al R hE
s L PDInput: 4 {ii/5 {3 (B53)
SRR PDOutput: KfEFH
e TYPE O iﬁ%ﬁﬂ%ﬁ1¢ EerE ke
MRAF - IhRe T 2
M 5l B{F: TYPE 201 " T Haeme
ISDU: ¥% RE SIS VISR BEHT
THEeELR: HFEE
THEEELR: TEERE

. B8 (%3] 0x58)

IR EBETRE
f10: 2% (EN) iR (RER)
7 1: HuEfhE

0x000C (12) R 2 N\RI=ETS fi11: #iEEHE (0 = S8, 1 = B8iE) 12 AMeEy, GeER) RecordT R/W
f13: FWEPRE GkiEA)
i 4-15: FAEB
2 N\FT 0x0001 R RESEIE XY
2 N\RIETS 0x8000 REBIRR
" 24N\ 0x8001 PHE{ESIBIE (SSC) UintegerT16 3
0x000D (13) REESIE |, )\ 0x8003 BEN ArrayT RO
2 N\RIFT 0x8004 BFEE
2 N\RFT 0x8007 TREER(E
3 AN\ 0x01.0x01.0x00 SSC1 (OUTO)
|3 0x01.0x01.0x01 SSC2 (OUTY) ,
OX000E (14) %D.L”p”t L PNy 0x01.0x01.0x02 RSN %C}frtrsat”Tngﬁ RO
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EN
CE Compliance

CE marking states the compliance of the product with essential requirements listed in the applicable European directive. Since the directives and applicable standards are subject to continuous updates, and since the manufacturer promptly adopts these updates, therefore the EU declaration of conformity is a living document.
The EU declaration of conformity is available for competent authorities and customers through the manufacturer’'s commercial reference contacts. Since April 20th, 2016 the main European directives applicable to the products require inclusion of an adequate analysis and assessment of the risk(s). This evaluation was carried
out in relation to the applicable points of the standards listed in the Declaration of Conformity. These products are mainly designed for integration purposes into more complex systems. For this reason, it is under the responsibility of the system integrator to do a new risk assessment regarding the final installation.

Warning
This is a Class A product. In a domestic environment this product may cause radio interference in which case the user may be required to take adequate measures.

IT
Conformita CE

La marcatura CE dichiara la conformita del prodotto con i requisiti essenziali elencati nella direttiva europea applicabile. Essendo le direttive e le normative applicabili soggette a continui aggiornamenti, e dato che il costruttore adotta immediatamente tali aggiornamenti, la dichiarazione di conformita CE & un documento vivo.
La dichiarazione di conformita CE & disponibile per le autorita competenti e i clienti tramite i contatti commerciali di riferimento al costruttore. Dal 20 aprile 2016, le principali direttive europee applicabili ai prodotti richiedono I'inserimento di un’adeguata analisi e valutazione del/i rischi(o). Tale valutazione ¢ stata realizzata in
relazione ai punti applicabili delle normative elencate nella Dichiarazione di Conformita. Questi prodotti sono progettati principalmente per essere integrati in sistemi pit complessi. Per questo motivo, I'integratore di sistemi € responsabile della realizzazione di una nuova valutazione dei rischi riguardante l'installazione finale.

Attenzione
Si tratta di un prodotto di Classe A. In un ambiente domestico questo prodotto pud generare interferenze radio. In tal caso € necessario prendere le dovute misure.

DE
EG-Konformitat

Die CE-Kennzeichnung bestatigt die Konformitat des Produkts mit den wesentlichen Anforderungen der geltenden européaischen Richtlinien. Da die Richtlinien und anwendbaren Normen laufend aktualisiert werden und der Hersteller diese Aktualisierungen umgehend ubernimmt, ist die EU-Konformitatserklarung ein
fortschreitendes Dokument. Die EU-Konformitatserklarung ist fiir zustandige Behoérden und Kunden uber die Handelskontakte von dem Hersteller erhaltlich. Seit dem 20. April 2016 erfordern die wichtigsten fur diese Produkte anwendbaren Europaischen Richtlinien die Integration einer angemessenen Analyse und der
Bewertung der Risiken. Diese Bewertung wird in Bezug auf die anwendbaren Punkte der in der Konformitatserklarung aufgelisteten Normen durchgefiihrt. Diese Produkte werden in erster Linie fiir die Integration in komplexere Systeme ausgelegt. Aus diesem Grund liegt es in der Verantwortung des Systemintegrators, eine
neue Risikobewertung der Endinstallation vorzunehmen.

Warnung
Dies ist ein Produkt nach Klasse A. In einem hauslichen Umfeld kann dieses Produkt Funkstdrungen ausldsen, gegebenenfalls hat der Benutzer dann angebrachte MalRnahmen zu ergreifen.

FR
Conformité CE

La marque CE indique la conformité du produit aux exigences essentielles énoncées dans la directive européenne applicable. Les directives et les normes applicables sont sujettes a des mises a jour de maniéere continue et le constructeur adopte rapidement ces mises a jour ; la déclaration de conformité UE est par conséquent
un document vivant. La déclaration de conformité UE est disponible aux autorités compétentes et aux clients a travers les interlocuteurs commerciaux de référence des constructeurs. Depuis le 20 Avril 2016 les principales directives européennes applicables aux produits exigent I'inclusion d’une analyse et d’'une évaluation
adéquates du/des risque/s. Cette évaluation a été réalisée en relation avec les points applicables des normes indiquées dans la Déclaration de Conformité. Ces produits sont principalement congus a des fins d’'intégration dans des systémes plus complexes. Pour cette raison, il est de la responsabilité de l'intégrateur de
systeme d’effectuer une nouvelle évaluation des risques concernant I'installation finale.

Avertissement
Ceci est un produit de Classe A. Dans un environnement domestique, ce produit peut provoquer des interférences radio auquel cas I'utilisateur peut se trouver dans I'obligation de prendre des mesures adéquates.

ES
Conformidad CE

La marca CE establece la conformidad del producto con los requisitos fundamentales enumerados en la directiva europea aplicable. Debido a que las directivas y normativas aplicables estan sujetas a actualizacién continua, como el constructor adopta estas actualizaciones de inmediato, la declaracién de conformidad UE
es un documento activo. La declaracién de conformidad UE esta disponible para las autoridades competentes y para los clientes a través de los contactos comerciales de referencia del constructor. Desde el 20 de abril de 2016, las principales directivas europeas aplicables a los productos exigen la inclusién de un idéneo
andlisis y evaluacion de riesgos. Esta evaluacion ha sido efectuada sobre los puntos aplicables de la normativa indicada en la Declaracién de Conformidad. Estos productos han sido disefiados a fin de ser integrados en sistemas mas complejos. Por ello, es responsabilidad del integrador del sistema efectuar una nueva
evaluacion de riesgos relativa a la instalacion final.

Advertencia
Este es un producto de Clase A. En un entorno doméstico, este producto puede causar interferencias radioeléctricas; en este caso, el usuario deberia tomar medidas adecuadas.

NL
EU-conformiteitsverklaring

Met de CE-markering wordt verklaard dat het product voldoet aan de essentiéle eisen zoals vermeld in de toepasselijke Europese richtlijnen. Daar de richtlijnen en de toepasselijke normen onderhevig zijn aan voortdurende aanpassingen, en de fabrikant deze aanpassingen direct toepast, is de EU-conformiteitsverklaring
een levend document. De EU-conformiteitsverklaring is beschikbaar voor bevoegde autoriteiten en klanten via contactgegevens voor commerciéle referentie. Sinds 20 april 2016 vereisen de belangrijkste Europese richtlijnen de inclusie van een adequate risicoanalyse- en beoordeling. Deze beoordeling werd uitgevoerd met
betrekking tot de toepasselijke punten van de normen zoals vermeld in de Conformiteitsverklaring. Deze producten zijn voornamelijk ontworpen voor integratie in complexere systemen. Om deze reden is het de verantwoordelijkheid van de systeemintegrator om een nieuwe risicobeoordeling uit te voeren met betrekking tot
de definitieve installatie.

Waarschuwing
Dit is een Klasse A product. In een woonomgeving kan dit product radiostoring veroorzaken, in welk geval de gebruiker mogelijk verplicht is om adequate maatregelen te treffen.




